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La photogrammeétrie spatiale : principe géneral

- Satellite agile ou constellation de satellites
- Acquisitions stéréo, tri-stéréo
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CARS : lachaine de restitution stéereoscopique
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¢

Pandora : le corrélateur utilisé dans CARS

Principe
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Résultat

.........

Scharstein, D., & Szeliski, R. (2002). A taxonomy and evaluation
of dense two-frame stereo correspondence algorithms.
International journal of computer vision, 47(1-3), 7-42.
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- CNes - -

Comparaison MNS PHR/PNEO avec LidarHD : données utilisées
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Zone d’étude : Centre Ville de Nice



Séminaire SFPT Pléiades NEO é

- CNes - -

Comparaison MNS PHR/PNEO avec LidarHD : sur toute la zone
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-« CNEes - -

Comparaison MNS PHR/PNEO avec LidarHD : batiment
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- o CNEes -« -

Comparaison MNS PHR/PNEO avec LidarHD : batiment
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Résultats

Meilleure restitution sur les toits non plats

Modélisation géométrique de scenes
urbaines avec le formalisme LOD2 a partir
d'images satellite (these Marion Boyer en
cours CNES/AIRBUS/INRIA)
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- CNes - -
Comparaison MNS PHR/PNEO avec LidarHD : batiment ativark
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Résultats

Meilleure restitution sur les toits non plats

Modélisation géométrique de scenes
urbaines avec le formalisme LOD2 a partir
d'images satellite (these Marion Boyer en
cours CNES/AIRBUS/INRIA)
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- CNes - -
Comparaison MNS PHR/PNEO avec LidarHD : batiment ativark
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- CNes - -

Comparaison MNS PHR/PNEO avec LidarHD : sol
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- CNes - -

Comparaison MNS PHR/PNEO avec LidarHD : sol
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-« CNEes - -

Comparaison MNS PHR/PNEO avec LidarHD : zoom sur la gare de Nice

MNS LidarHD :

Résultats

Le MNS PNEO est plus

dense

|l restitue plus fidélement la

forme des toits

Il permet de détecter plus de

détails notamment sur la
voie dans cet extrait
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- CNes - -

Comparaison MNS PHR/PNEO avec LidarHD : zoom sur la gare de Nice

MNS Pléiades :
Résultats

« Le MNS PNEO est plus
dense

» |l restitue plus fidelement la
forme des toits

« |l permet de détecter plus de
détails notamment sur la
voie dans cet extrait
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-« CNEes - -

Comparaison MNS PHR/PNEO avec LidarHD : zoom sur la gare de Nice

MNS Pléiades Neo :
Résultats

« Le MNS PNEO est plus
dense

» |l restitue plus fidelement la
forme des toits

« |l permet de détecter plus de
détails notamment sur la
voie dans cet extrait
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-« CNEes - -

Comparaison MNS PHR/PNEO avec LidarHD : zoom sur la gare de Nice

MNS LidarHD :

Résultats

Le MNS PNEO est plus

dense

|l restitue plus fidélement la

forme des toits

Il permet de détecter plus de

détails notamment sur la
voie dans cet extrait
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-« CNEes - -

Comparaison MNS PHR/PNEO avec LidarHD : profils sur centre urbain

Résultats

« Comme pour le MNS
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- CNes - -

Bulldozer : Poutil d’extraction de MNT

Principe

Résultat

MNS

‘ Inversion du MNS

MNS

Cloth/MNT

MNT Bulldozer / MNS CARS Pléiades sur Toulouse
Lancement
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Comparaison MNT PHR/PNEO avec LidarHD : Données d’entrée

MNS LidarHD
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- CNes - -

Comparaison MNT PHR/PNEO avec LidarHD : Analyse quantitative
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- CNes - -

Comparaison MNT PHR/PNEO avec LidarHD : Analyse qualitative
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Comparaison MNT PHR/PNEO avec LidarHD : Etude d’un cas limite
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Cas d’étude : décrochage PHR comparé a PNEO
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- CNes - -

En résumeé

Le LidarHD IGN
»_ Une mine d’or pour la qualification des
modeles 3D généreés sur la France :
donnée tres résolue et classifiée

Les outils 3D CNES comme

composants ouverts pour la
création de jumeaux

numeriques #AI4GEO

Les données PNEO AIRBUS
Une résolution qui permet une meilleure restitution
des pans de toit vers une accessibilité au LOD2 et
moins de données manquantes et adhérence réeduite
pour de meilleurs MNS ET MNT

Pour aller plus loin
Qualification étendue et
Adaptation du paramétrage
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Et bientdt... la mission CO3D
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